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Линейные системы 
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 Синтез дискретных H∞-регуляторов по заданному радиусу 

запасов устойчивости и времени регулирования 
В. Н. Честнов 
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Системный анализ и исследование операций 

 Технология полилинейного программирования в естественно 
обусловленных моделях. I 
И. Н. Карбовский 
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 Аналитические решающие правила для упорядоченных по 
важности критериев со шкалой первой порядковой метрики 
общего вида 
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Анализ данных 
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 Управление уровнем автоматизации при производстве роботов. 
Идеальная и вероятностная схемы 
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Безопасность, живучесть, надежность, техническая диагностика 

 О путевом методе системного диагностирования цифровых 
систем со структурой симметричного двудольного графа 
В. А. Ведешенков 
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Навигация и управление движущимися системами 

 Траектории скрытного движения воздушного объекта в зоне 
обнаружения бортовой доплеровской радиолокационной станции 
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